
Код, специальность 6-05-0722-02 Мехатронные системы и оборудование 

деревоперерабатывающих производств 

Модуль Инженерный 

Дисциплина Теория исполнительных механизмов и мехатронных 

систем 
 

Курс / 

Семестр 

Трудоемкость в 

зачетных едини-

цах (кредитах) 

Количество часов Форма аттестации 

аудиторных самостоятель-

ной работы 

текущей  промежуточ-

ной 

3/6 4 90 54 межсессионные 

аттестации 

экзамен 

3/6 1  30 межсессионные 

аттестации 

защита курсо-

вой работы 

 

Краткое содержание дисциплины (модуля*)  

Общие сведения по теории исполнительных механизмов, основные стадии 

проектирования, основные элементы исполнительных механизмов. Струк-

турные исследования исполнительных механизмов: кинематические пары, 

кинематические цепи, структурный синтез и анализ исполнительных меха-

низмов. Кинематическое, силовое и динамическое исследование рычажных 

исполнительных механизмов: определение скоростей и ускорений звеньев, 

силовой расчет исполнительных механизмов и их структурных групп, иссле-

дование движения исполнительных механизмов под действием сил и регули-

рование их движения. Проектирование исполнительных механизмов: плос-

ких и пространственных рычажных, простых и сложных зубчатых, кулачко-

вых. Основы робототехники и мехатронных систем: кинематические схемы, 

структура и технические характеристики манипуляторов, положения мани-

пуляторов, рабочее пространство и зона обслуживания. Устройство промыш-

ленных роботов, механизмы роботов с параллельной структурой и гибрид-

ных роботов. Мехатронная система, ее элементы и структура, мехатронные 

модули и принцип их построения, структура мехатронных машин. Станки с 

числовым программным управлением, многокоординатные станки. 

 

Пререквизиты 

Высшая математика; физика; инженерная и машинная графика; теоретиче-

ская механика с элементами робототехники; элементы механики промыш-

ленного оборудования и мехатронных систем. 

 

Компетенции 
Применять методы кинематических и динамических расчетов для анализа 
механизмов мехатронных систем. 
Владеть основами исследовательской деятельности, осуществлять поиск, 
анализ и синтез информации; быть способным к саморазвитию и совершен-
ствованию в профессиональной деятельности; проявлять инициативу и адап-
тироваться к изменениям в профессиональной деятельности. 
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Результаты обучения (знать, уметь, иметь навык) 
знать: 

–  основные виды исполнительных механизмов, их кинематические и дина-
мические характеристики; 
–  принципы работы типовых исполнительных механизмов и основы их про-
ектирования; 
–  общие методы кинематического и динамического анализа и синтеза ис-
полнительных механизмов; 
–  типовые виды манипуляторов и промышленных роботов, принципы их ра-
боты и области применения; 
–  типовые модели мехатронных систем и их характеристики, методы опти-
мизации работы компонентов и модулей мехатронных систем; 

уметь: 
–  составлять расчетные схемы типовых исполнительных механизмов;  
–  определять кинематические параметры исполнительных механизмов гра-
фическим и аналитическим методами;  
–  решать задачи синтеза исполнительных механизмов по заданным кинема-
тическим и динамическим параметрам; 
–  составлять схемы простых мехатронных систем и робототехнических эле-
ментов в соответствии с техническим заданием; 
–  моделировать и оптимизировать работу простых компонентов и модулей 
мехатронных систем и робототехнических устройств; 

иметь навык: 
–  построения и анализа кинематических схем исполнительных механизмов; 
–  определения характеристик и решения уравнений движения простых ди-
намических моделей исполнительных механизмов; 
–  силового анализа рычажных, зубчатых и кулачковых исполнительных ме-
ханизмов; 
–  составления структурных схем мехатронных систем, оптимизации работы 
их компонентов и модулей. 

 


